Laboratoire ICube (UMR 7357)
Directeur : M. de Mathelin

Plate-forme Imagerie Interventionnelle et
Robotique Médicale
Responsable : L. Barbé (IR)
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Conception mécanique
Responsable :
Lucile Zorn (IR UDS)

Evaluation
expérimentale
Responsable :
Laurent Barbé (IR UDS)

Développement
Logiciel
Responsable :
Philippe Zanne (IR
CNRS)

Développements
IRM
Responsable :
Elodie Breton (IR CNRS)




