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Responsable	Scientifique	:	Pierre	Renaud
Responsable	Technique	:	Laurent	Barbé

Direction	du	Laboratoire	ICube
Directeur	:	Michel	de	Mathelin

Conception	mécanique
Lucile	Zorn	(IR,	UNISTRA)

Développement	logiciel
Philippe	 Zanne (IR,	CNRS)

Laurent	Goffin (IR,	UNISTRA)

Systèmes	de	
contrôle/commande

Laurent	Barbé	(IR,	UNISTRA)

Développement	IRM
Elodie	Breton	(IR,	CNRS)

Centre	de	fabrication	additive
Equipex Robotex

Plateau	IRM	
Interventionnelle
Nouvel	Hôpital	Civil

Correspondants	:
Informatique	:	Ph.	Zanne
Hygiène	et	sécurité	:	Ph.	Zanne

Communication	 :	L.	Barbé
Qualité	:	L.	Barbé
Locaux	:	P.	Renaud

Equipe	de	direction
Membres	permanents	de	la	plate-
forme

Comité	d’orientation	stratégique
• Directeur	du	laboratoire
• Resp.	Scientifique	I2RM
• Resp.	Technique	I2RM
• Représentant	Unistra
• Représentant	Robotex/Equipex

Comité	Scientifique	et	technique
• Equipe	de	direction
• Représentants	équipes	de	recherche	(AVR,	

MMB)
• Représentants	des	plates-formes	ICube

(MSBF)

Cellule	Robotique	
Collaborative
Idex (Juin	 2016)


